
                                                             施工单位受控版本号
起重机附属装置（电动葫芦）
施工过程自检记录

使用单位名称：                                                               
施工单位名称：                                                               

整机设备品种：                                                                 

施 工 类 别：     □安装    □大修   □改造                           
记 录 编 号：                                                                 
代       号：                      FSZZ                               
（施工单位名称）

一、设备概况

	整机设备概况
	设备类别
	
	设备品种
	

	
	制造单位
	

	
	设备型号规格
	
	产品编号
	

	
	设备代码
	
	制造日期
	

	
	设备所在地点
	

	附属装置设备概况
	设备名称
	
	型号规格
	

	
	所在地点
	
	出厂编号
	

	
	额定起重量
	
	t
	工作级别
	

	
	制造日期
	
	
	

	
	制造单位
	

	
	施工单位
	

	使用单位名称
	


二．主要检验仪器

	仪器名称
	仪器编号
	仪器名称
	仪器编号

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	


三．检验结论

	检验结论
	
	施工单位（公章或检验专用章）：

	质检人员：

年   月   日
	审核人员：

年   月   日
	批准人员：

年   月   日


四.检验依据

1、《钢丝绳电动葫芦 第1部分 型式与基本参数技术条件》（JB/T9008.1-2014）

2、《环链电动葫芦》（JB/T5317-2007）

3、《起重机械安全规程 第1部分：总则》(GB/T 6067.1—2010)
五.检验条件

	序号
	检验条件
	确认结果

	1
	检验现场的环境条件、场地条件、气候条件等符合检验要求。
	

	2
	安全保护和防护措施满足检验需求。
	


注：每次自检前对检验条件进行确认，只有确认检验条件满足检验要求时，才能开始开展检验工作。
注：
1、本记录适用于起重机械（附属装置为电动葫芦）整机的安装、改造、重大修理。

2、本记录仅供施工单位参考。若施工单位不采用本记录时，自检项目不应少于本记录所列项目。

3、本记录1式2份（1台设备1份），报送监检机构1份，施工单位留存1份。
4、检查结果由施工单位填写。检查结果符合要求用“√”表示，不符合要求用“×”表示，无此项用“/”表示。
5、监检确认方式由监检机构的监检人员填写。监检确认方式可用“Z”表示资料审查， “X”表示现场监督， “W”表示实物检查
六  检验记录 （A类）
	序号
	检验项目及其内容
	施工单位

检查结果
	监检确认方式
	备注

	1
	1

技术资料审查
	1.1(1) 产品制造单位的有效资格证明。
	□
	
	

	
	
	1.1.（2）产品质量合格证明、安装使用维护说明书等随机资料。
	
	
	

	
	
	1.1.（3）电动葫芦的型式试验证明。
	
	
	

	22
	2 作业环境
	2.2安全距离及相关尺寸
	2.2（1）在最不利位置和最不利装载条件下，起重机的所有运动部分（吊具和其他取物装置除外）与建筑物的净距规定如下：距固定部分不小于0.05m；距任何栏杆或扶手不小于0.10m；距出入区不小于0.50m（出入区是指允许人员进出的所有通道，但工作平台除外）。
	□
	
	

	3
	
	
	2.2（1）露天作业的电动葫芦的电气设备防雨罩应齐全。
	□
	
	

	4
	3

3 轨道（葫芦固定）
	3.1
	3.1.（1）轨道不应存在明显松动，不应有影响其安全运行的明显缺陷。
	□
	
	

	5
	
	
	3.2.（1）固定式电动葫芦的固定应牢固可靠。
	□
	
	

	6
	6

4

主要零部件检查
	4.1

一般要求
	（1）起重机械的主要零部件（包括吊具、钢丝绳、滑轮、开式齿轮、车轮、卷筒、环链等）按照相关安全技术规范及其相应标准，不应有严重磨损、变形、缺损，达到报废要求应报废。
	□
	
	

	57
	
	4.2

吊具

	4.2.1(1) 吊具悬挂应当牢固可靠。
	□
	
	

	68
	
	
	4.2.2(1)吊钩组醒目处应标示额定起重量，并设置钩口闭锁装置。
	□
	
	

	9
	
	
	4.2.3(3) 吊钩不应当焊补，铸造起重机钩口防磨保护鞍座完整。
	□
	
	

	10
	
	
	4.2.3(4)吊钩应转动灵活，在水平面内能转动360°。
	□
	
	

	11
	
	
	4.2.3(5)钢丝绳电动葫芦的吊钩安全距离不应小于100mm。
	□
	
	

	112
	
	4.3

钢丝绳
	4.3.1(1)钢丝绳的规格、型号与滑轮和卷筒相匹配，并正确穿绕。
	□
	
	

	113
	
	
	4.3.2(1)钢丝绳绳端固定牢固、可靠，压板固定时的压板不少于2个(电动葫芦不少于3个)，除固定钢丝绳的圈数外，卷筒上至少保留2圈钢丝绳作为安全圈
	压板：  个
安全圈数：

圈
	
	


	序号
	检验项目及其内容
	施工单位

检查结果
	监检确认方式
	备注

	113
	 4主要零部件
	4.3

钢丝绳
	4.3.2(2) 卷筒上的绳端固定装置有防松或者自紧的性能；用金属压制接头固定时，接头无裂纹；用楔块固定时，楔套无裂纹，楔块无松动；用绳夹固定时，绳夹安装正确，绳夹数满足要求。绳夹压板应当在钢丝绳长头一边，绳夹间距等于钢丝绳直径的6～7倍。[image: image1.png]R R
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	□

绳夹数量：个

	
	

	14
	
	4.4

导绳器
	4.4.(1) 钢丝绳电动葫芦应设置导绳器或采取其他防乱绳措施，当吊钩下降、钢丝绳没有其他外力作用时，钢丝绳应能自由地从卷筒排出。
	□
	
	

	
	
	
	4.4．（2）起重链条应装设导向装置，对链条与起重链轮和游轮的正确啮合起辅助作用。起重链条不受力的一端应设有防止起重链条过卷脱离起重链轮的限制装置。
	
	
	

	15
	
	4.5
	4.5.（1）减速器不应渗漏油。
	□
	
	

	16
	5

电气与控制系统
	5电气与控制系统
	5.1.（1）电气设备与控制功能应正确、有效，各操纵机构动作方向与标识一致。
	□
	
	

	117
	
	
	5. 2（1）电动葫芦金属外壳应与接地线可靠连接。
	□
	
	

	18
	
	
	5.3.（1）电动葫芦总电源应有失压保护。
	□
	
	

	19
	
	
	5.4.（1）电动葫芦必须设有零位保护（机构运行采用按钮控制的除外）。
	□
	
	

	20
	
	
	5.5.（1）当错相或缺相会引起危险时，应设错相或缺相保护。
	□
	
	

	21
	
	
	5.6.（1）控制电动机正反转的接触器应有电气联锁。
	□
	
	

	22
	
	
	5.7.（1）起升电动机应具有如下一种或一种以上的保护功能：

（a）瞬动或反时限动作的过电流保护；（b）在电动机内设置热传感元件；（c）热过载保护。
	□
	
	

	23
	
	
	5.8.（1）对于使用多种操作方式的电动葫芦，应当有联锁保护，以保证在同一时间只能有一种操作方式有效。
	□
	
	

	24
	
	
	5.9.（1）使用悬挂式控制装置时，按钮装置的控制回路电压不应超过50V安全电压。所有直接控制各机构动作的操作按钮应是自动复位的，能够确保在无人操纵时，电动葫芦处于停止状态。
	□
	
	

	25
	
	
	5.10.（1）使用悬挂式控制装置时，其装置的连接电缆应采取有效的悬挂承重措施。
	□
	
	


	序号
	检验项目及其内容
	施工单位

检查结果
	监检确认方式
	备注

	26
	
	
	5.11.（1）钢丝绳电动葫芦绝缘电阻不应小于1MΩ。
	□
MΩ
	
	

	
	
	
	5.11.（2）环链葫芦带电部分对不带电部分金属的常温绝缘电阻值应不小于1.5MΩ。
	□
  MΩ
	
	

	27
	
	
	6.6.1（1）电动葫芦应设置常闭式制动器，制动器调整适宜。
	□
	
	

	28
	
	
	6.1.2.（2）设置安全制动器时，其功能应满足如下要求：当传动部件失灵或工作制动器失灵导致载荷下坠时，应能可靠地支持住额定载荷。
	□
	
	

	229
	
	2
上升和下降极限限位器
	6.2.（1）钢丝绳电动葫芦应设置上升和下降极限位置限位器，且能保证当吊钩起升和下降到极限位置时能切断动力电源，此时反方向的动作应可以进行。
	□
	
	

	330
	
	
	6.2.（2）环链葫芦应具备行程限制功能，可采用机械或电气的方法。当下吊钩上升或下降至极限位置或设定的位置时，应自动停止下吊钩在原方向上的运动，但并不影响下吊钩向相反方向的运动。
	□
	
	

	331
	
	6.3
起重量限制器
	6.3.1（1）钢丝绳电动葫芦额定起重量为1t及以上的电动葫芦应装设起重量限制器。
	□
	
	

	332
	
	
	6.3.2.（2）试验：保持载荷离地面100～200mm，逐渐无冲击继续加载至1.05倍的额定起重量，应先发出超载报警信号，然后切断上升方向动作，但机构允许下降方向的运动。
	□
	
	

	333
	
	6.4
	6.4.（1）环链电动葫芦应装设安全离合器，并在（1.3-1.6）倍的额定载荷下应打滑。
	□
	
	

	34
	
	6．5


	6.5.（1）运行机构和其轨道端部应分别设缓冲器和端部止挡并固定牢固。
	□
	
	

	35
	
	6.6  应急断电开关
	6.6.（1）按钮装置上应设置紧急停止开关。当有紧急情况时，应能切断动力电源。
	□
	
	

	36
	
	7.2额定载荷试验
	7.2.（1）带有运行机构的电动葫芦在额定载荷下，运行过程应无异常现象。额定载荷下，制动下滑量不应大于v/100（v为额定载荷下1min稳定起升的距离），且不应大于200mm。
	□
mm
	
	


	施工单位质检人员（签字）
	
	检验机构监检人员确认（签字）
	

	日期
	年      月     日
	日期
	年      月     日



